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Théme : Humain virtuel et perception des risques
L’étre humain s’appuie sur les informations visuelles disponibles dans I’environnement pour ajuster

ses déplacements (Warren et al., 2001). Dans la vie quotidienne, traverser une route en présence
d’obstacles mobiles (voitures, vélos, etc.) constitue une tache de régulation locomotrice courante.
Les recherches en science de la vision se sont intéressées aux stratégies visuelles utilisées par les
piétons grace a 'oculométrie (Geruschat et al., 2003; Zhao et al., 2023) mais peu ont fait varier les
informations visuelles présentes au cours du temps. Or, manipuler les caractéristiques spatio-
temporelles des informations visuelles est une méthodologie pertinente pour étudier la régulation
locomotrice et ses mécanismes sous-jacents. Cela permet notamment d’examiner si, et comment, les
participants utilisent les informations visuelles manipulées.

Dans ce cadre, nous avons congu une tache en réalité virtuelle de franchissement d’un espace libre
formé par deux obstacles en mouvement, tout en nous affranchissant du contexte de traversée de
route afin de mieux contréler les informations visuelles présentes. Les participants devaient se
déplacer vers une cible située en face d’eux en passant entre deux sphéres se déplagant
orthogonalement a leur direction. Pour répondre a I'hypothése de I'utilisation, dans cette tache, de
la taille optique de I'espace a franchir dans la régulation locomotrice, cette information visuelle était
manipulée au cours d’un essai selon 4 conditions expérimentales.

Les premiers résultats de cette étude seront présentés lors de la communication. lls contribueront a
affiner notre compréhension de I'utilisation des informations visuelles pour la régulation locomotrice
et permettront d’esquisser des pistes d’application en matiere de formation a la sécurité routiere.
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